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Oppgave 1) 

 

Hvis vi mener at roboten kan bevege seg 270 grader da har vi fra siden en sphere som er ikke helt for 

at tusjen rekker ikke nedere delen av spheren. 

 

 

 

 

 

 

 

 



b) 

 



 

*d3 = d3 er bregnet inn i d2 som offsett. 

Det som man må legge merke til her er at d2 har begge to offsettene som vi har i 

koordinatsystemene våre. D2 er egentlig sum av d2+d3. D3 er egentlig offsettet som tilhører til 

tusjen som er ikke helt på samme linje som Origo2. 

Oppave4 )  
 



 

 
 
I denne oppgaven skal vi finne Jacobian matrise ved hjelp av det som vi har fra før. Vi har følgende 

transformasjon matriser og det skal hjelpe oss til å finne Oj og Zi. 

 



 

 

 

 

 

 

 

Vi kan finne Oj ved hjelp av transformasjon matrise. Oj er egentlig de første tre elementene i den siste 

kolonen i Transformasjon matrise T0-i (her blir A1=T0-1, A12=T0-2 og A123=T0-3).  



 
 

 

  

 
Zi kan bli regnet ut fra R0-i xK (unit matrise av z)som R er rotasjon delen av T0-i . 


